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一、产品简介：

WI-X0404-KG 4G 通讯接口，工业 IO 控制器，支持 4路开关

量信号输入检测，4路继电器控制输出。支持Modbus RTU 和万

物联芯智能协议格式，支持多种工作模式：Modbus RTU通讯模

式、本机非锁联动模式、本机自锁联动模式、本机互锁联动模式、

双机非锁联动模式、双机自锁联动模式、闪开模式、闪断模式、

时间模式，根据功能需要通过万物联芯上位机软件配置。产品以

工业级为设计标准，配备隔离保护，静电保护，电源防反接保护

等。适用于工业智能制造、智慧交通、智慧楼宇、智能家居、水

处理控制、智慧农业、智慧养殖等多种领域。

重要提醒：有需要定制性开发及功能变更，请联系咨询。

二、工业 IO 控制器选型表：

型号 RS485 RS232 Ethernet Lora 4G WiFi DI DO AI

选配

AO DC5-24V AC220V

WI-L0404-KR 1 4 4 2 1

WI-H0404-KR 1 4 4 2 1
WI-L0404-KM 1 4 4 2 1

WI-H0404-KM 1 4 4 2 1

WI-L0404-KE 1 4 4 2 1

WI-H0404-KE 1 4 4 2 1

WI-L0404-KL 1 4 4 2 1

WI-H0404-KL 1 4 4 2 1

WI-L0404-KG 1 4 4 2 1

WI-H0404-KG 1 4 4 2 1

WI-L0404-KW 1 4 4 2 1

WI-H0404-KW 1 4 4 2 1

WI-L0404-KN 1 1 4 4 2 1

WI-H0404-KA 1 1 4 4 2 1
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三、产品参数：

3.1工业 IO控制器供电电压：

参数 说明

直流（L）
宽电压输入：DC5V-30V/1A
防反接保护：支持

过流过压保护

交流（H） AC220V，AC380V可定制

3.2工业 IO控制器通讯接口：

参数 说明

4G（G） 4G CAT1

3.3工业 IO控制器通讯协议类型：

参数 说明

通讯协议 Modbus RTU（默认）、 MQTT、万物联芯协议

3.4工业 IO控制器端口：
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参数 说明

DI
光电隔离电压：5000Vrms

支持干接点或 NPN 低电平输入

DO

继电器输出承载量:0-250VAC/10A,0-30VDC/10A
每路输出独立，可接不通的供电电压和负载设备

开关使用寿命：10万次

AI 输入源：4-20mA/0-10V/PT100/热电偶/热敏电阻（选配）

3.5工业 IO控制器使用环境：

参数 说明

运行温度范围 -20～85℃

保存温度范围 -40～125℃

3.6工业 IO控制器尺寸：
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四、应用范围

工业智能制造、智慧楼宇、智慧交通、智能家居、水处理控制、

智慧农业、智慧养殖、PLC端口扩展、嵌入式系统端口扩展等多

种领域。

五、工作原理：

上位机（PC、PLC、工控机、智能硬件等）设备通过 RS232/RS485/USB/RJ45/Lora

接口给控制器发送 Modbus RTU/MQTT/TCPIP 协议指令，实现设备控制，以及开关量和模拟

量数据的采集。
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六、工作模式：

6.1正常通讯模式：

输出控制：1.按照开启和关闭继电器指令发送给 IO 控制器

比如：01 06 00 00 00 01 48 0A 第 1 个继电器打开

01 06 00 01 00 01 19 CA 第 2 个继电器打开

01 06 00 00 00 00 89 CA 第 1 个继电器关闭

01 06 00 01 00 00 D8 0A 第 2 个继电器关闭

01 10 00 00 00 04 08 00 01 00 01 00 01 00 01 0B 7A 打开所有继电器

01 10 00 00 00 04 08 00 00 00 00 00 00 00 00 B6 7A 关闭所有继电器

输入检测：1.按照端口号查询输入口状态

01 03 00 08 00 04 C5 CB 查询 4 路输入口的状态

01 03 00 08 00 01 05 C8 读第一路光耦输入

01 03 00 09 00 01 54 08 读第二路光耦输入

01 03 00 0A 00 01 A4 08 读第三路光耦输入

01 03 00 0B 00 01 F5 C8 读第四路光耦输入

1.按照点动指令发送命令给控制器

2.点动模式下，每发送一次命令，继电器将翻转（闭合/断开），并保持一

定时间再恢复起始状态

3.点闭模式：每发送一次命令，继电器翻转操作一次，继电器闭合一定时间

后自行断开

4.点断模式：每发送一次命令，继电器翻转操作一次，继电器断开一定时间

后自行闭合

5.一定时间=设置数字*0.1 单位秒
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6.2本机非锁联动模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器失效，继电器状态和输入状态查询功能有效

该模式下，继电器输出端的状态，由输入端开关量或模拟量（设定阀值）的变化决定

比如：DI1 输入口置零，DO1 继电器闭合，DI1 输入口置一，DO1 继电器断开，DO1
跟随 DI1 状态保持

DI2 输入口置零，DO2 继电器闭合，DI2 输入口置一，DO2 继电器断开，DO2
跟随 DI2 状态保持

6.3本机自锁联动模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器失效，继电器状态查询功能有效

该模式下，输入端开关量或模拟量（设定阀值）点动触发一次，继电器闭合保持，输

入端再次触发一次，继电器段开

比如：DI1 输入口置零一次，DO1 继电器闭合保持，DI1 输入口再次置零一次，DO1
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继电器断开

DI2 输入口置零一次，DO2 继电器闭合保持，DI2 输入口再次置零一次，DO2
继电器断开

6.4本机互锁模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器失效，继电器状态和输入状态查询功能有效

该模式下，控制器通电后，第一组，DO1 继电器断开，DO2 继电器闭合，第二组，DO3
继电器断开，DO4 继电器闭合，每组继电器输出端的状态，由输入端

开关量或模拟量（设定阀值）的变化决定

比如：DI1 输入口置零，DO1 继电器闭合，DO2 继电器断开，DI1 输入口置一，DO1
继电器断开，DO2 继电器闭合，第一组继电器跟随 DI1 状态保持

DI3 输入口置零，DO3 继电器闭合，DO4 继电器断开，DI3 输入口置一，DO3
继电器断开，DO4 继电器闭合，第一组继电器跟随 DI3 状态保持

6.5双机非锁联动模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器失效，继电器状态和输入状态查询功能有效
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该模式解决远距离双设备联控，当 A 点控制输出与 B 点开关量或模拟量反馈输入距离

较远时，两个设备可以配对使用，实现 A 点输入和 B 点继电器输出，B
点输入控制 A 点继电器输出

A 点继电器输出端的状态，由 B 点输入端开关量或模拟量（设定阀值）的变化决定

比如：B点 DI1 输入口置零，A 点 DO1 继电器闭合，B 点 DI1 输入口置一，A 点 DO1
继电器断开，A 点 DO1 跟随 B 点 DI1 状态保持

6.6双机自锁联动模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器失效，继电器状态状态查询功能有效

该模式解决远距离双设备联控，当 A 点控制输出与 B 点开关量或模拟量反馈输入距离

较远时，两个设备可以配对使用，实现 A 点输入和 B 点继电器输出，B
点输入控制 A 点继电器输出

比如：B 点 DI1 输入口置零一次，A 点 DO1 继电器闭合保持，B 点 DI1 输入口再次置

零一次，A 点 DO1 继电器断开

6.7通讯+闪开模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器有效，输入状态查询功能无效
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该模式基于正常通讯的基础功能上，当发送开启继电器指令，继电器闭合一

定时间后自动断开，继电器闭合时间可以通过万物联芯助手设置

6.8通讯+闪断模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器有效，输入状态查询功能无效

该模式基于正常通讯的基础功能上，继电器上电处于闭合状态，当发送断开

继电器指令，继电器断开一定时间后自动闭合，继电器断开时间可以

通过万物联芯助手设置

6.9时间模式：

注明：此模式下，通讯指令控制继电器无效，输入状态查询功能无效
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该模式下，每一路继电器可以设置成循环开启和关断模式，实现“呼吸”工

作方式，继电器开启和断开时间可以通过万物联芯助手设置

七、应用案例及接线方法：
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提示：1）DO输出口是将继电器的常开触点、常闭触点、公共

端全部引出，使用时，被控制线，一端接入公共端，再

根据需要选择常开或常闭端输出，支持电压范围：0～

220V。

2）DI输入口可以介入干接点开关信号,比如使能 IN1，

就把 IN1接入到 GND，使得 IN1口置零。也可以介入 NPN

低电平信号。

7.1直流供电接线方法：
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7.2交流供电接线方法：
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7.3 NPN 电平输入接线方法：

7.4 交流接触器接线方法：
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八、通信协议介绍(发货默认Modbus RTU通讯）

标准线圈开关量 Modbus 协议（行业标准）

符合标准的 Modbus指令，支持 Modbus RTU格式，可参考《Modbus协议中

文版》

通讯前请确认好配置信息，设备默认配置为：地址：1，波特率：115200，

校验位：无，数据位：8，停止位：1

《我们支持两种类型 Modbus RTU通讯类型：》

8.1 Modbus1寄存器地址说明（十六进制）

指令号 寄存器名称 寄存器地址 数值 说明

线圈控制

写线圈

06 号指令

线圈 1 0000 1开，0 关 第一路继电器输出

线圈 2 0001 1开，0 关 第二路继电器输出

线圈 3 0002 1开，0 关 第三路继电器输出

线圈 4 0003 1开，0 关 第四路继电器输出

线圈 2 和 4 0A 0A 的二进制是 1010
线圈 1234 0F 0F 的二进制是 1111

线圈全操作

线圈全操作

10 号指令

线圈 0000～0003 1开，0 关 一条指令同时操作 4 路继电器

离散量输入查询

离散量输入

查询

03 号指令

输入 1 0000 1有输入 第一路输入

输入 2 0001 1有输入 第二路输入

输入 3 0002 1有输入 第三路输入

输入 4 0003 1有输入 第四路输入

线圈状态 0004 查询 4 路继电器状态

配置参数

配置参数

06 号指令

设备地址 1005 默认地址 1
通信波特率 1006 默认波特率：5 波特率对应表：

3：2400
4：4800
5：9600
6：19200
7：38400
8：115200

校验 1007 默认值：0 校验对应表：
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0：无校验

1：寄校验

2：偶校验

保存指令 1080 输入：3E 6A 写 3E 6A 保存设置

工作模式 1004 默认值：00 工作模式对应表

00：正常通讯模式

01：本机非锁联动模式

02：本机自锁联动模式

03：本机互锁模式

04：双机非锁联动模式

05：双机自锁联动模式

10：通讯闪开模式

11：通讯闪断模式

20：时间模式

30：模拟报警模式

50：正常智能通讯模式

8.2 Modbus1详细说明

8.2.1 继电器设置命令：

发送指令(控制第二路继电器打开）：01 06 00 01 00 01 19 CA

地址 设置继电器状态指令 第几个继电器
寄存器地址

设置继电器状态

00：关闭，01：开启

CRCH CRCL

1 06 00 01 00 01 19 CA
返回指令：01 06 00 01 00 01 19 CA

地址 返回继电器状态指令 第一个继电器
寄存器地址

设置继电器状态

00：关闭，01：开启

CRCH CRCL

1 06 00 01 00 01 19 CA
01 06 00 00 00 01 48 0A 第 1 个继电器打开

01 06 00 00 00 00 89 CA 第 1 个继电器关闭

01 06 00 01 00 01 19 CA 第 2 个继电器打开

01 06 00 01 00 00 D8 0A 第 2 个继电器关闭

01 06 00 02 00 01 E9 CA 第 3 个继电器打开

01 06 00 02 00 00 28 0A 第 3 个继电器关闭

01 06 00 03 00 01 B8 0A 第 4 个继电器打开

01 06 00 03 00 00 79 CA 第 4 个继电器关闭

8.2.2 继电器全开全关设置命令：

全开发送指令：01 10 00 00 00 04 08 00 01 00 01 00 01 00 01 0B 7A

全关发送指令：01 10 00 00 00 04 08 00 00 00 00 00 00 00 00 B6 7A

地址 设置继电器
状态指令

起始
地址

设置继电
器数量

发送命令
字节数

全开全关命令，01
为全开，00为全关

CRCH CRCL

1 10 00 00 00 04 08 01 0B 7A
返回指令：01 10 00 00 00 04 C1 CA

地址 返回继电器状态指令

查询错误返回0x82
起始地址 返回继电器数量 CRCH CRCL
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1 10 00 00 00 04 C1 CA

8.2.3 继电器查询命令：

发送指令(查询第二路继电器）：01 03 00 01 00 01 D5 CA

地址 查询继电器状态指令 第几个继电器寄
存器地址

查询继电器数量 CRCH CRCL

1 03 00 01 00 01 D5 CA
返回指令：01 03 02 01 79 84

地址 返回继电器状态指令

查询错误返回0x81
返回状态的所有字
节数 1+（n-1）/8

查询继电器数量 CRCH CRCL

1 03 01 01 79 84
01 03 00 00 00 01 84 0A 查询第一路继电器

01 03 02 00 00 01 85 B2 查询第三路继电器

01 03 03 00 00 01 84 4E 查询第四路继电器

01 03 00 00 00 08 44 0C 查询所有继电器状态

8.2.4 离散量输入查询命令：

发送指令(查询四路光耦输入）：01 03 00 08 00 04 C5 CB

地址 查询光耦输入状态指
令

第几个光耦寄存
器地址

查询光耦数量 CRCH CRCL

1 03 00 08 00 04 C5 CB
返回指令：01 03 08 00 00 00 00 00 00 00 00 95 D7

地址 返回光耦状态指令

查询错误返回0x82
第几个光耦寄存

器地址
第一路 第二路 第三路 第四路 CRCH CRC

L
1 03 00 08 00 00 00 00 00 00 00 00 95 D7

01 03 00 08 00 04 C5 CB 查询 4 路输入口的状态

01 03 00 08 00 01 05 C8 读第一路光耦输入

01 03 00 09 00 01 54 08 读第二路光耦输入

01 03 00 0A 00 01 A4 08 读第三路光耦输入

01 03 00 0B 00 01 F5 C8 读第四路光耦输入

8.2.5 配置参数指令：

先发送指令修改设备地址为 1（有拨码开关的设备指令无效）：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 地址值 CRCH CRCL

1 06 10 05 00 01 5C CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 修改地址值 CRCH CRCL

1 06 10 05 00 01 5C CB
再发保存修改参数命令（所有参数修改都需要发送）：01 06 10 80 3E 6A 1C AD

地址 修改地址指令 寄存器地址 固定发送确认值 CRCH CRCL

1 06 10 80 3E 6A 1C AD
返回指令：01 06 10 80 3E 6A 1C AD

地址 修改地址指令 寄存器地址 固定发送确认值 CRCH CRCL
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1 06 10 80 3E 6A 1C AD

先发送指令修改波特率为 9600：01 06 10 06 00 05 AD 08

地址 修改地址指令 寄存器地址 波特率修改值 CRCH CRCL

1 06 10 06 00 05 AD 08
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 波特率修改值 CRCH CRCL

1 06 10 06 00 05 AD 08

先发送指令修改校验位为无校验位：01 06 10 07 00 00 3C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 07 00 00 3C CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 07 00 00 3C CB

先发送指令修改工作模式为正常通讯模式：01 06 10 04 00 00 CC CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 04 00 00 CC CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 04 00 00 CC CB

8.3 Modbus2寄存器地址说明（十六进制）

指令号 寄存器名称 寄存器地址 数值 说明

线圈控制

写线圈

05 号指令

线圈 1 0000 FF 开，0 关 第一路继电器输出

线圈 2 0001 FF 开，0 关 第二路继电器输出

线圈 3 0002 FF 开，0 关 第三路继电器输出

线圈 4 0003 FF 开，0 关 第四路继电器输出

同时设置多个通道线圈

同时设置多

个通道线圈

0F 指令

线圈 1 和 3 05 05 的二进制是 0101
线圈 2 和 4 0A 0A 的二进制是 1010
线圈 1234 0F 0F 的二进制是 1111

查询继电器状态指令

查询继电器

状态指令

01

继电器 1 0000 FF 开，0 关 第一路继电器状态

继电器 2 0001 FF 开，0 关 第二路继电器状态

继电器 3 0002 FF 开，0 关 第三路继电器状态

继电器 4 0003 FF 开，0 关 第四路继电器状态
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离散量输入查询

离散量输入

查询

02 号指令

输入 1 0000 1有输入 第一路输入

输入 2 0001 1有输入 第二路输入

输入 3 0002 1有输入 第三路输入

输入 4 0003 1有输入 第四路输入

配置参数

配置参数

06 号指令

设备地址 1005 默认地址 1
通信波特率 1006 默认波特率：5 波特率对应表：

3：2400
4：4800
5：9600
6：19200
7：38400
8：115200

校验 1007 默认值：0 校验对应表：

0：无校验

1：寄校验

2：偶校验

保存指令 1080 输入：3E 6A 写 3E 6A 保存设置

工作模式 1004 默认值：00 工作模式对应表

00：正常通讯模式

01：本机非锁联动模式

02：本机自锁联动模式

03：本机互锁模式

04：双机非锁联动模式

05：双机自锁联动模式

10：通讯闪开模式

11：通讯闪断模式

20：时间模式

30：模拟报警模式

50：正常智能通讯模式

8.4 Modbus2详细说明

8.4.1 继电器设置命令：

发送指令(控制第二路继电器打开）：01 05 00 01 FF 00 DD FA

地址 设置继电器状态指令 第几个继电器
寄存器地址

设置继电器状态

FF：开启，00：关闭

CRCH CRCL

1 05 00 01 FF 00 DD FA
返回指令：01 05 00 01 FF 00 DD FA

地址 返回继电器状态指令 第一个继电器
寄存器地址

设置继电器状态

00：关闭，01：开启

CRCH CRCL

1 05 00 01 FF 00 DD FA
01 05 00 00 FF 00 8C 3A 第 1 个继电器打开

01 05 00 00 00 00 CD CA 第 1 个继电器关闭
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01 05 00 01 FF 00 DD FA 第 2 个继电器打开

01 05 00 01 00 00 9C 0A 第 2 个继电器关闭

01 05 00 02 FF 00 2D FA 第 3 个继电器打开

01 05 00 02 00 00 6C 0A 第 3 个继电器关闭

01 05 00 03 FF 00 7C 3A 第 4 个继电器打开

01 05 00 03 00 00 3D CA 第 4 个继电器关闭

8.4.2 同时设置多个通道继电器命令：

发送指令(打开 1 和 3 路继电器）：01 0F 00 00 00 04 01 05 FE 95

地址 设置继电器
状态指令

起始
地址

设置继电
器数量

发送命令
字节数

继电器路数05:的
二进制是0101

CRCH CRCL

1 0F 00 00 00 04 01 05 0B 7A
返回指令：01 0F 00 00 00 04 54 08

地址 返回继电器状态指令

查询错误返回0x82
起始地址 返回继电器数量 CRCH CRCL

1 0F 00 00 00 04 54 08
01 0F 00 00 00 04 01 05 FE 95 打开 1 和 3 路继电器，05 的二进制 0101

01 0F 00 00 00 04 01 0A BE 91 打开 2 和 4 路继电器，0A 的二进制 1010

01 0F 00 00 00 04 01 0F 7E 92 打开 1234 路继电器，0F 的二进制 1111

8.4.3 继电器查询命令：

发送指令(查询所有继电器状态）：01 01 00 00 00 04 3D C9

地址 查询继电器状态指令 第几个继电器寄
存器地址

查询继电器数量 CRCH CRCL

1 01 00 00 00 04 3D C9
返回指令：01 01 01 00 51 88

地址 返回继电器状态指令

查询错误返回0x81
返回状态的所有
字节数 1+（n-1）
/8

继电器状态值

Bit：1为开，0为关

CRCH CRCL

1 01 01 00 51 88

8.2.4 离散量输入查询命令：

发送指令(读所有光耦输入状态）：01 02 00 00 00 04 79 C9

地址 查询光耦输入状态指
令

第几个光耦寄存
器地址

查询光耦数量 CRCH CRCL

1 02 00 00 00 04 79 C9
返回指令：01 02 01 00 A1 88

地址 查询光耦输入状态指
令

第几个光耦寄存
器地址

查询光耦数量

Bit：1有值，0无值

CRCH CRCL

1 02 01 00 A1 88
01 02 00 00 00 04 79 CC 查询 4 路输入口的状态

01 02 01 00 A1 88 输入口无状态变化

01 02 01 01 60 48 第一路输入口状态置零

01 02 01 02 20 49 第二路输入口状态置零

01 02 01 04 A0 4B 第三路输入口状态置零

01 02 01 03 E1 89 第一、二路输入口状态置零
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8.2.5 配置参数指令：

先发送指令修改设备地址为 1（有拨码开关的设备指令无效）：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 地址值 CRCH CRCL

1 06 10 05 00 01 5C CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 修改地址值 CRCH CRCL

1 06 10 05 00 01 5C CB
再发保存修改参数命令（所有参数修改都需要发送）：01 06 10 80 3E 6A 1C AD

地址 修改地址指令 寄存器地址 固定发送确认值 CRCH CRCL

1 06 10 80 3E 6A 1C AD
返回指令：01 06 10 80 3E 6A 1C AD

地址 修改地址指令 寄存器地址 固定发送确认值 CRCH CRCL

1 06 10 80 3E 6A 1C AD

先发送指令修改波特率为 9600：01 06 10 06 00 05 AD 08

地址 修改地址指令 寄存器地址 波特率修改值 CRCH CRCL

1 06 10 06 00 05 AD 08
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 波特率修改值 CRCH CRCL

1 06 10 06 00 05 AD 08

先发送指令修改校验位为无校验位：01 06 10 07 00 00 3C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 07 00 00 3C CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 07 00 00 3C CB

先发送指令修改工作模式为正常通讯模式：01 06 10 04 00 00 CC CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 04 00 00 CC CB
返回指令：01 06 10 05 00 01 5C CB

地址 修改地址指令 寄存器地址 校验位模式 CRCH CRCL

1 06 10 04 00 00 CC CB



WI-X0404-KG

25

8.5 智能协议说明（方便易用,发货前请跟业务员说明）

 登录包（设备 - > 服务器）首次连接发送

[device_code]

例子： 880201000005 ，其中 880201000005 为设备 SN 号；

设备接收命令返回（服务器 - > 设备）

loginok

 设备数据上传（设备 - > 服务器）（举例输入状态上传命令）

S[sensor_device_id]:[port_id]*[value],[sensor_device_id]:[port_id]*[v

alue]E

例子： S1:0*1,1:1*1,1:2*0,1:3*0E

sensor_device_id 地址号 port_id 寄存器 value 就是状态

（实际第一路输入 1有输入，第二路输入 1有输入，

第三路输入 0没有输入，第四路输入 0没有输入，）

设备接收命令返回（服务器 - > 设备）

rok

 服务器下发 控制/配置 命令（服务器 - > 设备）（举例继电器控制下发命

令）

S[sensor_device_id]:[port_id]*[value]E

例子： S0:0*1,0:1*1,0:2*0,0:3*0E

（代表第一路继电器 1 打开，第二路继电器 1打开，

第三路继电器 0关闭，第四路继电器 0关闭，）

也可以单路继电器发送：S0:0*1E

设备接收命令返回（设备 -> 服务器）

S[sensor_device_id]:[port_id]*[value]E

例子： S1:0*1,1:1*1,1:2*0,1:3*0E

设备返回实际状态

九、万物联芯配置软件使用说明

9.1http://www.shanhengtech.com/地址下载或邮件获取万

物联芯通讯工具

9.2 软件界面及设置：
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9.2.1.串口连接设置：①选择正确的 COM 口，②填写设备地址（默认 1），

设置波特率（默认 9600），④校验位（默认无），⑤数据位 8，⑥停止位

2，⑦打开串口。

9.2.2 修改联网配置：（参数修改后，设备必须断电重启才能生效）

通过串口修改参数：

⑧点击 SETUP 功能按钮，选择网络配置窗口

⑨点击“串口读”按钮，先查看设备当前默认值

⑩“ID”栏：修改设备 ID

⑪“TIM”栏：在智能协议模式下，设定设备定时上传时间间隔

⑫“IP”栏：修改设备 IP 地址和端口号，遵循固定格式修改，

“cloud.ichiplot.com”：为域名或 IP 地址

“50001”：为端口号

“0”，“2”：固定不变

⑬“串口写”按钮：当填写好修改的值，点击此按钮写入

⑭“保存”按钮：点击此按钮保存修改数据

通过网络修改参数：（建议优先选择串口修改）

⑮“IP 读”按钮：通过网络，读取设备当前参数

⑯“ID 写”按钮：通过网络，修改设备 ID

⑰“IIM 写”按钮：在智能协议模式下，通过网络连接，设定设

备定时上传时间间隔

⑱“IP 写”按钮：通过网络，修改设备 IP

9.2.3、设备通电，服务器显示设备连接成功，可以远程开启和关闭 WI-L0404-KW 的继

电器和检测设备的输入口状态。
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十、常见问题与解决方法

10.1、采集板卡供电后无法建立通信，无法控制

10.1.1、首先确认设备通电是否正常，设备电源指示灯

是否正常亮起。

10.1.2、确认地址、波特率设置是否正确

10.1.3、配置设备时。配置电脑和 WI-X0404-KE 是否在同

一个局域网下。

10.2、继电器不工作

10.2.1、首先确认设备通电电压是否正确，设备电源指

示灯是否正常亮起。

10.2.2、确认发送指令是否正确。

10.3、光耦输入口无响应

10.3.1、COM+是否正确供电，COM+电压范围+3.3～30V。

10.3.2、输入口螺栓是否拧好。

10.3.3、输入口电平类型是否正确，光耦输入口支持干

接点、NPN 低电平。
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十一、技术支持：

公司名称：上海杉恒电子科技有限公司

联系电话：021-63335606
QQ:1344678669
邮箱：kevin@shanhengtech.com

mailto:kevin@shanhengtech.com
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